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1. Wstep

1.1 Przedmiot STWiORB.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét
Budowlanych sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwiazanych z geodezyjna
obstuga przebudowy drogi gminnej w Legnickim Polu — ul. Asama.

1.2. Zakres stosowania STWiORB.
STWiORB jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zleceniu i realizacji

zadania okreslonego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB.
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z
wszystkimi czynno$ciami umozliwiajacymi i majacymi na celu:
- wyznaczenie punktow gtéwnych,
- wyznaczenie roboczych punktéw wysokosciowych,
- wyznaczenie przekrojéow poprzecznych, tukow.
W zakres rob6t pomiarowych wchodza:
- uzupelnienie dodatkowymi punktami,
- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz

oznaczenie w sposéb umozliwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.1. Ewidencja i pomiary.
Ewidencja obejmuje sporzadzenie niezbednych map powykonawczych i ich ewidencje w

panstwowych zasobach geodezyjnych.
1.4. Okreslenia podstawowe.

1.41.  Punkty glowne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy 1
koficowy punkt trasy.

1.4.2.  Pozostale okredlenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w STWiORB D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt
1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét.
Ogodlne wymagania dotyczace robédt podano w STWiORB D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogdlne” pkt 1.5.

2. Materiaty
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialéw.

Ogélne wymagania dotyczace materialéw, podano w STWIiORB D.M.00.00.00
,» Wymagania ogolne” pkt 2.
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2.2. Rodzaje materiatow.
Do stabilizacji, wyznaczenia osi trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé pale 1
paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08m i diugosci okolo 0,30m, a dla punktéw
utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5mm i dlugosci od 0,04 do
0,05m. ,,Swiadki” powinny mie¢ dtugo$é okoto 0,50 m i przekr6j prostokatny.

3. Sprzet

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu.
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet pomiarowy.
Do odtworzenia i wyznaczenia punktéw obiektu nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— tyczki,
- flaty,
— ta$my stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do pomiaréw powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej doktadnosci

pomiaru.
4. Transport
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu.

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D.M.00.00.00 ,,Wymagania
ogodlne” pkt 4.

Sprzet 1 materialy mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.
5. Wykonanie robot

5.1. Ogodlne zasady wykonania robot.
Ogodlne zasady wykonania robot podano w STWiORB D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK.
Przed przystapieniem do robdét Wykonawca powinien przejaé od Zamawiajacego badz
samodzielnie zdoby¢ dane zawierajace lokalizacje stalego punktu wysokosciowego (Reper
Roboczy).
W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdlowego wytyczenia
robot.
Prace pomiarowe powinny by¢é wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie

kwalifikacje 1 uprawnienia.
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Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowej
sq zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste
rzedne terenu istotnie réznia si¢ od rzednych okreslonych w Dokumentacii Projektowej, to
powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie
powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie
roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu podanych w Dokumentacji
Projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostana wykonane na
koszt Zamawiajacego.

Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku
obciazgq Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg byé
zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i
polozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania roboét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego
zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia roboét, to zostang one odtworzone na
koszt Wykonawecy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét naleza do

obowigzkéw Wykonawcy.

52.1  Wyznaczenie obiektu.
Tyczenie punktéw gléwnych 1 krawedzi nalezy wykonaé¢ zgodnie z Dokumentacja
Projektowa. Wyznaczone punkty nie powinny by¢ przesunigte wiecej niz o 3 cm w
stosunku do projektowanych, a rzedne punktoéw nalezy wykonac z doktadnoscia do 1 cm w

stosunku do projektowanych rzednych.

522 Wyznaczenie przekrojow poprzecznych.
Wykonawca wyznaczy i wykona pomiary niwelacyjne kazdego przekroju poprzecznego z
lokalizacja punktéw pomiarowych na krawedziach, a jedli to bedzie konieczne ilo$¢

punktow zagesci, aby uzyska¢ pozadang doktadno$¢ odwzorowania terenu.
6. Kontrola jako$ci robot

6.1.  Ogolne zasady kontroli jakosci robot.
Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWiORB 1D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt
0.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych.
Kontrole jakos$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem punktéw
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogélnych zasad okre§lonych w instrukcjach i
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wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami podanymi w odpowiednich punktach
niniejszej STWiORB.

- tyczenie nalezy sprawdza¢ na wszystkich zalamaniach pionowych 1 krzywiznach w

poziomie,
7. Obmiar rob6t
7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot.
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
pkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiaru robét zwigzana z wyznaczeniem robét przewidzianych projektem w
terenie jest
- 1,000 km (kilometr)

Obmiar przeprowadzony w terenie nie powinien obejmowac jakichkolwiek dodatkowo

wykonanych prac, nie zaakceptowanych przez Inzyniera.
8. Odbior robot

8.1. Ogodlne zasady odbioru robét.
Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWiORB D.M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne”
pkt 8.

8.2. Sposéb odbioru robét.
Odbioru dokonuje Inzynier po sprawdzeniu prawidlowosci wykonania robét, na podstawie
szkicow, dziennikéw i pomiaréw geodezyjnych lub protokotéw z kontroli geodezyjnej,

ktore przedklada Inzynierowi Wykonawca.
9. Podstawa ptatnosci

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWIORB D.M.00.00.00
» Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2.1.  Cena za geodezyjng obstuge budowy.
Cena jednostkowa obejmuje:
Wykonanie wszystkich niezbednych czynnosci okreslonych w niniejszej STWiORB na
podstawie szkicow 1 dziennikéw pomiaréw geodezyjnych oraz protokétéw kontroli
zgodnie z zasadami okreslonymi w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.

W ceng nalezy wkalkulowa¢ koszty zwiazane z:
— wyznaczeniem  punktow glownych, przekrojéw  poprzecznych i punktéw

wysoko$ciowych,
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— uzupelnienie robét dodatkowymi punktami i wykonywanie pomiaréw w miare postepu
robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa,

— wyznaczenie punktéw charakterystycznych,

— wyznaczenie tukéw,

— zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i

oznakowanie ulatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,
— ewentualne odtworzenie uszkodzonych punktdw,
— prowadzenie dokumentacji geodezyjnej,

— wykonanie map geodezyjnych powykonawczych z naniesieniem do panistwowych
zasob6w geodezyjnych,

— zakup potrzebnych materialéw do pomiaréw biezacych i zastabilizowanie punktéw

geodezyjnych po zakoficzeniu robot,

— odwiezienie sprzetu po zakoniczeniu robot.

10.  Przepisy zwigzane

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gléwny Urzad
Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.
4. Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
6. Wiytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.
7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
29

Przebudowa drogi gminnej w Legnickim Polu — ul. Asama



